MOTORES ELETRICOS
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As industrias necessitam de diversos tipos de energia
para desenvolverem seus produtos.

Dentre as energias empregadas estao: elétrica,
mecanica, termica, luminosa, cinetica.
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A energia mecanica € obtida da energia elétrica pelo
emprego de motores eletricos.

Os motores elétricos sdo maquinas que transformam
energia eletrica em energia mecanica.
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Os motores se dividem em grupos:
v'Motores de Corrente Continua;

v'Motores de Corrente Alternada.
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Motores de Corrente Continua

Ima Permanente
ou Excitacéo
Paralela

Excitacao
Serne

Excitacio
Compound ou
Composto

Excitacao
Independente
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Motores de Corrente Alternada
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Motores CA

Monofasico Trifasico
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Motores de Corrente Alternada

Motores CA

| [Monofasico Trifasico
1
Permanentes |

.,
| Gaiolade |
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Polos Lisos

Pélos
Salientes




. ESTRUTURA BASICADOS
MOTORES ELETRICOS
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Basicamente os motores s3o constituidos por trés
'- - componentes:

v'Carcaca
v Estator
v'Rotor
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Partes de um motor de inducdo
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~ PRINCIPIO DE FUNCIONAMENTO -

O principio de funcionamento é baseado Forca de
Atracao e Repulsao Magnetica.

Forcas de Atracao

e Repulsdo Magnéticas

Professor Alaor Miguel ;ESE NAI




 PRINCIPIO DE FUNCIONAMENTO
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DIFERENCA ENTRE MOTORES
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Sincronismo = simultaneo, coordenado,
- a0 mesmo tempo. '

Trifasico
Sincrono . Assincrono

Assincrono - A = negacao.
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DIFERENCA ENTRE MOTORES
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Os motores sincronismos “giram” na mesma rotacao do
campo eletromagnético gerado pela rede. |

Ou seja, o rotor gira na mesma frequéncia do campo
eletromagnetico girante produzido pelo estator.
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Ja os motores assincronos nao estao em sincronismo com a
rede. Seu rotor gira em atraso ao campo eletromagnético

produzido pelo estator.

Os motores assincronos sao 0s motores de indugao.
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Principlo de funcionamento do MIT
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O estator ao ser alimentado por uma corrente alternada,
essa corrente ao circular pelas bobinas cria um campo
eletromagnetico girante, que por sua vez induz o
surgimento de uma corrente no “"bobinado” do rotor.

A corrente induzida ao circular pelo rotor criar seu proprio
campo eletromagnético girante que interagindo o campo
eletromagnetico do estator faz o rotor girar.
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VELOCIDADE DE ROTACAO
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A velocidade dos motores € dada em RPM —
~ rotagoes por minuto.

Ela é em fun¢ao da quantidade de polos do motor e
- dafrequéncia da rede que o alimenta.
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Em motores sincronos a rotacao e dada pela
~ seguinte equacgao:

Ns — velocidade sincrona
| 1 2 O f f —frequéncia da rede

Ns = P — quantidade de polos do

P Mmotor.
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Velocidade em motores assincronos

Lembre-se que nos motores assincronos seu rotor gira com
atraso em relagao do campo eletromagnetico produzido pelo

estator. - \

Este atraso de giro do rotor € denominado de escorregamento
(S), ele e fundamental para que o motor funcione.
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Em motores assincronos o escor
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calculo da velocidade de rotacao, é a equacao para seu calculo e:

Nr

L 120F

P

(=9

Nr —velocidade assincrona,

velocidade do rotor.

f —frequéncia da rede

P — quantidade de polos do

motor.

S - escorregamento

regamento é parametro para -
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O escorregamento e dado em porcentagem, S = 3%.

Nos calculos de velocidade ele é empregado em
numeral, entdo S =3%sera S = 0,03.

O escorregamento também pode ser usado como
indice para determinar se o motor esta trabalhando
com sobrecarga. Escorregamento maior que 5%

caracteriza sobrecarga no motor. —
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O escorregamento pode ser calculado pela seguinte
- equagao:

_NS — Nr

1000
NS'x L

\)
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A equacado anterior é originaria da equacao:
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120 - | , "
Nr = = = (1-3S95) , comolzrfof = Ns aequacdo fica:

Nr = Ns * (1 — S) aplicando distributiva na multiplicacao:

Nr = Ns — Ns *§ Ns *S5 = Ns — Nr

Ns — N i .
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